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Objectif de I'essai :

L’objectif de ces essais est une calibration de la houle du bassin de Brest et vérification du
fonctionnement du batteur et de sa commande. Différentes houles réguliéres et irrégulieres ont été
réalisées afin de vérifier que les houles générées étaient en accord avec les houles que I'on souhaitait
obtenir. Cela a également permis de vérifier le bon fonctionnement de la sonde Quasar 1 recettée
peu de temps avant.

Déroulement :
La calibration a été réalisée dans une période de 15 jours. Deux sondes a houle « Quasar &
Orca » ont été positionnées au 25.0m du bassin.

Configuration 1 -Les sondes ont été installé comme ci-dessous :

La Quasar dans I’axe du bassin et Orca placée a 1.0 métre a tribord du bassin. Les 2 sondes sont
situées a hauteur des 25.0m.

Configuration 2 - Pour cette configuration, nous avons inversé la position des 2 sondes. La sonde
Orca étant désormais placée au milieu du bassin et la Quasar a tribord.

Les essais ont été menés par Alan Tassin et Sébastien Chalony avec les gammes de houles
régulieres et irrégulieres situées dans le domaine « HS : 6cm P : 0.8 sa HS : 28cm P : 3.5s ».

Conclusion :

Les essais ont montré que les houles générées correspondaient globalement aux houles
attendues. Nous avons également pu reproduire les fichiers consignes générés par le programme du
générateur (fichiers matlab .p illisibles) a partir des fichiers matlab (.m) disponibles, moyennant
guelgues modifications mineurs. Cela a permis d'éclaircir différents points concernant la génération
des fichiers de consigne. La valeur d'entrée "Position mesure houle" correspondant a la distance du
batteur a la position de mesure est importante a renseigner afin de pouvoir limiter les "overshoot" lors
de la génération de houle réguliere.
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